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Krok 1 Oddéeleni horniho a spodniho podvozku voziku

Seznam
kompletni auto*1
dild
Schéma
montaze F
! ]
| | |
| | |
| |
|
Odsroubujte 6 kulatych kfizovych sSroubl M3*10 z horniho
podvozku, nlizkami odstfihnéte plvodni zipovy spojovaci drat na
Poznamka

Dupontovych kabelech. Aby se zabranilo slozitému zapojovani,

neni nutné horni podvozek zcela vyjmout.
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Krok 2 Vyjmete ultrazvukovy senzor

Seznam
Horni podvozek vozu
dil

Schéma

montaze
1.Nejprve povolte srouby fidiciho kola a vyjm é te akrylovou
strukturu ultrazvukového snimace.

Poznamka e , R
2.Povolte 4 kulaté krizové srouby M2*10 na ultrazvukovém snimaci
a nakonec odpojte Dupontovy kabely.
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Krok 3 Vyjméte rovny volant a Srouby

Seznam
Ultrazvukova akrylova struktura
dild
Schéma
montaze
) Vyjm é te plochy volant a 2 velké samorezné Srouby s plochou
Poznamka

hlavou M1.4*5 a odlozte je stranou.
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Krok 4 Vyjmeéete modul LED a modul serva

Seznam
Horni podvozek auticka
dild
Schéma
montaze
Povolte Srouby LED a serva, vyjméte LED a servo modul a odpojte
Poznamka
jejich Dupont kabely z hlavni desky.



mailto:support@acebott.com

O f\ ey
o= 20

E-mail: support@acebott.com ACEBOTT https://acebott.com

Krok 5 Instalace sestavy kamerového modulu (1)

Drazkovany volant

Seznam | Jednoslovn M1.4*5Velké samorezné
akrylova pevna

dild y volant*1 | Srouby s plochou hlavou *2
deska*1

Schéma

montaze

Pozndmka: Po

instalaci se ujist ‘
éte, Ze zarez je
na levé horni

strané volantu.

1.Tento krok vyzaduje odtrzeni vsech film{ na akrylu.
Poznamka | 2.Drazkovany volant a velké samorezné srouby s kulatou plochou

hlavou M1.4*5 je treba odstranit pomoci kroku 3.
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Krok 6 Instalace sestavy kamerového modulu (2)

Akrylova upevnovaci
Krizové srouby M3*10

deska s pojistnou M3 Matice*2
se zapustnou hlavou*2
Seznam matici*1
dild Sestavena akrylova
Akrylova upevnovaci
upevnovaci deska
deska pro fotoaparat*1
primého volantu
Pozor: Zde jsou srouby
, M3* 10 s ponofenim.
Schéma
montaze

Pozndmka: Pfi
instalaci Sroub0
zde muZete
nejprve  drZet
Srouby levou a
pravou rukou a
poté Srouby
utdhnout.
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Krok 7 Instalace sestavy kamerového modulu(3)

Instalovana akrylova

modul Kfizové Srouby M2*8 s
upevnovaci deska
Seznam kamery*1 kulatou hlavou*4
kamery
dild
M2 poniklovana
matice*4
Schéma
montaze

Pozndmka: Srouby M2 by m&ly byt instalovany

zepredu.
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Krok 8 Instalace sestavy kamerového modulu (4)

Akrylatova upevnovaci

SG90prevodka M2 poniklovana
deska prevodky
rizeni*1 matice*2
Seznam fizeni*1
dild KFizové Srouby
M2*10 s kulatou
hlavou*2
—_—_
Schéma
montaze —
Servomodul, srouby Phillips s kulatou hlavou M2*10 a
Poznadmka | poniklované matice M2 se odstrani pomoci kroku 4. V é nujte

pozornost sméru osy servokola.
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Krok 9 Instalace sestavy kamerového modulu (5)

Krizové srouby M3*10

se zapustnou

v

Ctvercova akrylova

nosna deska*1

M3 Matice *6

hlavou*2
Seznam
Smontovana

dild KFizové Srouby

Spodni akrylova akrylova upevnovaci

M3*10 s kulatou
fixacni deska*1 deska prevodky
hlavou*4
rizeni

Schéma ﬁ \
montaze Pozor: Zde jsou Srouby

F q M3* 10 s ponorenim
||
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Krok 10 Instalace sestavy kamerového modulu (6)

Seznam Krizové sSrouby M3*14 se
Bila ABS izolac¢ni kolona*1
dil zapustnou hlavou*1

Schéma

montaze

Nejprve protahn é te cast izolacniho sloupku pomoci kfizovych
Sroubll se zapustnou hlavou M3*14 a poté vlozte sestavenou
konstrukci kamery jako celek. Volant rovného tvaru je treba
Poznamka | nainstalovat zarovnany s prevodkou fizeni sroub ve stfedu volantu
rovného tvaru a poté jej vyrovnejte po umisténi otvoru nakonec
vlozte sroub do kulatého otvoru akrylové upev i ovaci desky

pojistné matice.

10
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Krok 11 Instalace sestavy kamerového modulu (7)

Seznam

dild

M3 Pojistna matice *1

Schéma

montaze

11
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Krok 12 Instalace struktury ultrazvukového senzoru

Ultrazvukova

ultrazvukovy Krizové sSrouby M2*10 s
akrylova fixacni
Seznam senzor*1 kulatou hlavou*4
deska*1
dilt
M2 poniklovana
matice*4
Schéma
montaze
, i Pozndmka: Ultrazvukovy drat
Poznamka: Kruhovy otvor na ; )
3 L, DuPont musi prochazet otvorem
ultrazvukové akrylové fixacni )
Y pro zavit v horni ¢asti Sasi.
desce sméfuje nahoru.
Ultrazvukovy senzor, Srouby Phillips s kulatou hlavou M2*10 a
Poznamka

poniklované matice M2 se odstrani pomoci kroku 2.

12
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Krok 13 Sestaveni kompletniho vozidla

Smontovany Kompletné
Krizové srouby M3*10
Seznam dill horni smontovany spodni
s kulatou hlavou*6
podvozek podvozek

Schéma

montaze

Poznamka

Protahnéte propojovaci kabel horniho modulu na spodnim Sasi

kulatym otvorem v hornim sasi.

13
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Krok 14 Pripojeni dratu

Pozor: Ultrazvukové senzory mohou mit rdzné hardwarové verze,

takZe je treba je ptipojit podle skutecné identifikace pinu.

L

| (Right Front)
L

| (Left Front)
L

| (Left Rear)
L

| (Right Rear)

1.DuPont kabely maji barvy modrou, cervenou a cernou. Modra linka je
pfipojena ke Spicce S, Cervena linka ke spicce V a cerna linka ke spicce G.
2.Barvy vodi¢i servo motoru se lidi od béznych DuPont kabell. Cerveny vodi¢ je
pripojen ke Spicce V, hnédy vodic ke Spic¢ce G a zluty vodic ke Spicce S.
3.Vodice ultrazvukového senzoru maji barvu cervenou pro pripojeni ke Spicce
V, bilou pro pripojeni k spicce ECHO, modrou pro pfipojeni k Spi¢ce TRIG a
cernou pro pripojeni ke spicce GND.

4.Vodice senzoru ¢ary maji Cervenou barvu pro pripojeni ke Spicce 5V, cernou
pro pripojeni ke Spi¢cce GND, modrou pro pfipojeni ke Spic¢ce L, bilou pro
pripojeni ke Spicce M a Sedou pro pripojeni ke spicce R.

5.Pin 14 kamerového modulu je pfipojen k TX pinu zakladni desky ESP32 a pin
13 je pripojen k RX pinu zakladni desky ESP32.

14
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6.Pfi pfipojovani modulu k ovladaci desce ESP32 dlsledné dodrzujte pokyny k
zapojeni. Nespravné zapojeni mize zpUsobit zkrat a poskodit ovladaci desku

ESP32.

15
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